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INSTALACJE ELEKTRYCZNE | SLABOPR ADOWE.
1 WSTEP

1.1 Przedmiot SST.
Temat:Adaptacja pomieszcadiurowych dla ZAS .

Branza elektryczna — instalacje elektryczne i stahdpwe.
Adres: 39-350 Bobowa, Zespot Szkot nr 1

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghteécznej (SST)sgwymagania dotyexe
wykonania i odbioru instalacji elektrycznych i stgmdowych wymienionych w punkcie 1.3

1.2. Zakres stosowania SST.

SST jest stosowana jako dokument przetargowy frektowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

Niniejsza SST jest elementem Specyfikacji Techregavykonania i odbioru
robo6t budowlanych .

1.3. Zakres rob6t obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuwszystkie czynnii umazliwiajace i majice
na celu wykonanie instalacji elektrycznych i stafadowych w pomieszczeniach
biurowych dla ZAS.

Czynndaci objete niniejsa SST:

A. Instalacje elektryczne:

1.zasilanie elektroenergetyczne

2 zestaw przyczeniowo-pomiarowy ZPP

3 tablice rozdzielcze .

4. wewrgtrzne linie zasilgjce

5 Instalacje elektryczneswietlenia ogélnego
6. instalacje gniazd 1-faz

7.ochrona przeciw przegiowa

8. ochrona przeciw poraniowa

B. Instalacje stabopgdowe:
1. instalacje teletechniczne telefoniczne
2. instalacje teletechniczne logiczne



1.4 Organizacja robot i zabezpieczenie interesOw @s trzecich.

Pomieszczenia, w ktérych nmadpy¢ wykonane czynniei objete niniejszym opracowaniem
znajdup sie w budynku czynnego Zespotu Szkét nr 1 w Bobowej.

1.4.1 Wykonawca jest zoboarany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewa
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawcaadosy,
zainstaluje i bdzie utrzymywad tymczasowe ueglzenia zabezpieczgie, w tym ogrodzenia,
porecze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcdszelkie innesrodki
niezkedne do ochrony rob6t, wygody spotecgeia innych.

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotycace ochronyrodowiska naturalnego w okresie trwania budowy i
wykonywania robot wykaczeniowych. Wykonawcaghzie podejmowawszelkie konieczne
kroki majce na celu stosowaniezgio przepiséw i norm dotygzych ochronyrodowiska na
terenie i wokot terenu budowy orazdzie unik& uszkodzeé lub uchzliwosci dla osob lub
wiasndgci spotecznej, a wynikagych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

1.4.2 Warunki bezpiecastwa pracy

Podczas realizacji robét wykonawcgdhie przestrzegaprzepisow dotycrych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegbékw wykonawca ma obowzek zadbé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpigch, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniajcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie.
Wykonawca hdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej. B:dzie utrzymywa
sprawny spr& przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, w pomiesnéach
magazynowych oraz w maszynach i pojazdach. Mayelaavopalne bda sktadowane w
sposoOb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpiee przed dogbem 0sbb trzecich,
Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem wywotanym
jako rezultat robot albo przez personel wykonawcy.

1.5 Okreslenie zakresu robét wedtug Wspdlnego Stownika Zamaen (CPV)

Roboty obgte niniejszym opracowaniem zaliczanmensediug CPV do:

- dziat - 45 00000-7 - roboty budomda
- grupa - 45300000-0 - roboty w zakresie insjatacdowlanych
- klasa - 45310000-3 - roboty w zakresie insfakdektrycznych

Wybrane kody kategorii robot w zaleosci od rodzaju instalacji elektryczney:

45311000-0 Roboty w zakresie przewodow instaldelteycznej oraz opraw elektrycznych
45311100-1 Roboty w zakresie przewoddw instaldelteycznej

45311200-2 Roboty w zakresie oprasweetleniowych

45314320-0 Instalowanie elektrycznych systeméwwczgch i innego ospetu
elektrycznego w budynkach

45314000-1 Instalowanie spta telekomunikacyjnego



45314100-2 Instalowanie praekeniowych central telefonicznych
45314120-8 Instalowanie linii telefonicznych

45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowej

45314300-4 Ktadzenie kabli

45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

1.6 Ogolne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektovs i poleceniami Inspektora nadzoru.

Analogicznie jak dI&&ST ogdlnobudowlanej oboyruja sformutowania :

- przekazanie terenu budowy

- zgodnd¢ robot z DokumentagjProjektovg i SST

- zabezpieczenie terenu budowy

- ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

- ochrona przeciw parowa

- ochrona wtasnii publicznej i prywatnej

- okreslenia podstawowe: Inspektor nadzoru, Kierownik bugoRejestr obmiardéw,
Materiaty, Polecenie inspektora nadzoru, Projektslepy kosztorys

2 Materiaty

2.1 Wymagania ogolne.

Wykonawca jest zobowzany dostarczymateriaty zgodnie z wymogami Dokumentacji
Projektowej i SST. Wykonawca powinien powiadénmispektora nadzoru o
proponowanyctirodtach otrzymania materiatdw przed rozpgsiem ich dostawy. W
przypadku nie zaakceptowania materiatu ze wskazairégta, Wykonawca powinien
przedstawd do akceptacji Inspektora nadzoru materiat z ioregdta. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pézniej

zmieniony bez zgody Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot , w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko , liczsk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem za
wykonana prace .

2.2 Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane méteda czasu gdydala one
zabudowane ,byly zabezpieczone przed zniszczeamehqwalty swoja jakd
I wkasciwos¢ do Robot i byty dogpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

2.3 Odbiér materiatéw na budowie.

Materiaty na budow nalezy dostarczétacznie zeswiadectwami jakéci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone na plac budowy materiaty aglsprawdzt pod wzgtdem kompletnéci i
zgodndci z danymi producenta.

W razie stwierdzenia wad lub wypienia watpliwosci co do jakdci



materiatéw , nakey przed ich wbudowaniem poddge badaniom ok&gonym przez
Inspektora nadzoru lub wymi€mna materiat wolny od wad.

3.Sprzet.

Wykonaweca przyspujacy do wykonywania instalacji elektrycznych i stapgmwych dla
zagwarantowania wdaiwej jakasci robot powinien wykazasie mazliwoscia korzystania z
maszyn i sprgu:

- bruzdownicy

- wiertarki udarowej

- przecinaki, szpice i miotki

- rusztowania ramowe przestawne, drabiny

Uzywany sprzt nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na jakowykonywanych
robot i pogorszenie stanu istrieggo budynku.

4. Transport.
Przewiduje si jedynie samochdd dostawczy do 0.9 t.

5. Wykonanie robot.

5.1 Trasowanie.

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebielgazkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna lyprzejrzysta ,prosta i degina dla prawidtowej konserwacji oraz
remontéw. Wskazane jest aby przebiegata w liniazzigmych

I pionowych.

5.2Kucie bruzd

Bruzdy naley dostosowéadosrednicy przewodow. Przy ukfadaniu dwoch lulzedj
przewodow w jednej badzie, szerok& bruzdy powinna bytaka, aby odgpy micdzy
przewodami wynosity nie mniejhbmm. Przewody naky uklada jednowarstwowo.
Zabrania sj kucia bruzd, przebii przepustow w betonowych elementach konstrukeyjno
budowlanych.

5.3 Przegcia przezsciany i stropy.

Wszystkie przeécia obwodow instalacji elektrycznych przezany i, stropy
(wewmatrz budynku) muszby¢ chronione przed uszkodzeniami. Pfz& wymienione
nalezy wykonywa w przepustach rurowych.

5.4 Rury i przewody.
Rury karbowane uktadav bruzdach pod tynkiem. Wgganie przewodow do rur nake
wykonywa za pomog specjalnego ospgil montaowego np. stalki.

Przewody kabelkowe uktad@od tynkiem, lub w rurach ostonowych typu RB.

Przewody teleinformatyczne, sygnatowe wizyjne ubéad rurach karbowanych .
Przewody te podczas monatenie mog by¢ mocno skgcane, naaignicte lubscisnicte,
poniewa zmienia to ich charakterystykransmisji. Minimaln&rednica zgicia kabla 4
parowego wynosi 5 cm.



Kable teleinformatyczne powinny &ghronione od zaktodezewretrznych, a w
szczegolnéci
Musi by¢ zachowany odsp:

- od kabli energetycznych 2 kVA -15cm
- od kabli energetycznych 5 kVA -90 cm
- od silnikow elektrycznych - 100 cm

Skrzyzowania z kablami energetycznymi nglavykona pod katem prostym.

5.5. kaczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wimzowych hczenia przewoddw natg dokonywa w
sprzcie i osprzcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stesg polaczen
skrecanych. W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne anayprowadzone fabrycznie na
zewmtrz przewody, a samo ich padkenie do instalacji nie zostato opracowane w [Bce
sposOb podiczenia nalgy uzgodné z projektantem lub nadzougym prace. Przewody
musz by¢ utozone swobodnie i nie mady¢ naraone na naagi i dodatkowe napezenia.
Do danego zacisku nalgprzylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczlidég
jakich zacisk ten jest przygotowany. W przypadkstasowania zaciskow, do ktorych
przewody § przylaczone za pomacoczek, pomidzy oczkiem a naktka oraz pomgdzy
oczkami powinny znajdowasic podktadki metalowe zabezpieczeg przed korozjw
sposOb umdiwiajacy przeptyw pgdu. Dluga¢ odizolowanejyty przewodu powinna
zapewnié prawidtowe przydczenie. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewnoi
moze powodowda uszkodzé mechanicznych. W przypadku stosowanihocynowanych
proces czyszczenia nie powinien uszkgadearstwy cyny. Kace przewoddéw miedzianych z
zytami wielodniowymi (linek) powinny by zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub
ocynowane (zalecagszastosowanie tulejek zamiast cynowania).

5.6 Montaz sprzgtu , osprzetu i opraw oswietleniowych

Nalezy mocow& do podiga w sposob trwaty zapewniagly mocne i bezpieczne jego
osadzenie. Do mocowania adzen i osprztu wywac kotkow i srub rozporowych, kotkéw
wstrzeliwanych oraz gipsu budowlanego. Uchwyty {(hdla opraw zwieszakowych
montowane w stropach nalemocow& przez wkecenie w metalowy kotek rozporowy lub
wbetonowanie. Nie dopuszcza shocowania hakow za pompkotkow rozporowych z
tworzywa sztucznego.. Przewody opraswietleniowych naley taczy¢ z przewodami
wypustow za pomagzitaczy swiecznikowych.

6. Kontrola jako §ci wykonania robot.

6.1 Zasady wykonywania kontroli robot.

Celem kontroli robot jest stwierdzenie qgiiccia zataonej jakagci wykonywanych robot.
Wykonawca robot ma obowdek wykonania petnego zakresu bada budowie w celu
wykazania Inwestorowi zgodsa dostarczonych materiatéw i realizacji robot z
Dokumentacja Projektayworaz wymaganiami ST.

Po wykonaniu bada, Wykonawca przedstawia naimpie wyniki bada do akceptacji
Inspektora nadzoru .Wykonawca powiadamia pisemmipdktora nadzoru o zaktzeniu
kazdej roboty zanikajcej, ktés maze kontynuowa dopiero po pisemnej akceptacji odbioru
przez Inspektora nadzoru i Inwestora.



6.2 Badania przed przysgpieniem do robot.
Przed przysipieniem do robét wykonawca Wykonawca powinien uaysid producentow
atesty stosowanych materiatow.

6.3 Badania pomontaowe.

Po zakaczeniu robot naley przeprowadz proby montaowe obejmujce

badania i pomiary.

Zakres podstawowych préb instalacji elektryczngbkjmuje:

6.3.1 sprawdzenieagtosci zyt

6.3.2 pomiar rezystancji izolacji (natg wykona dla ka&dego obwodu
oddzielnie)

6.3.3 pomiary obwoddéw ochrony przeciw paemiowej ( zabezpiechaenodutowych tablic
i gniazd)

6.3.4 proby funkcjonalne zabudowanych instalacji elektnych (dwietlenia i gniazd)
oraz stabopdowych ( telefonicznej, logicznej ).

Z pomiarow i prob funkcjonalnych nalezy sporzadzi¢ protokoty.

7. Obmiar robot.

Obmiar robét bdzie okrélat faktyczny stan wykonanych robét zgodnie

z dokumentagj projektows i ST.

Obmiar robét dokoniaw oparciu o dokumentagcprojektows i ewentualne dodatkowe
ustalenia ,wynikte w czasie budowy, akceptowanepiaspektora nadzoru.
Jednostki obmiarowe nale przyjmowa:

- (mb) dla elementow oprzewodowania

- (szt.) dla ospkgu i uradzen elektrycznych

8. Odbior robot.

Odbior robot braimowych jest elementem odbioru c&orobot budowlanych
( obowhzuja zasady jak dla odbioru robét ogéinobudowlanych ) .

Przy przekazywaniu instalacji elektrycznych i skafadowych do eksploatacji Wykonawca
powinien przediayc:

8.1 aktualn dokumentagj powykonawcz

8.2 protokoty z pomiaréw i prob

8.3 protokoty odbioru robét zanikgjych

8.4 instrukcje eksploatacyjne

8.5 dtr uradzea i gwarancje

8.6 deklaracje zgodioi lub atesty zabudowanych materiatow

8.7 Dziennik budowy

8.8 adwiadczenie wykonawcy o zakozeniu robot

9. Podstawa ptatndci.

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk
obmiarowa ustalora dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtaw ptatncci jest warté¢ podana
przez wykonawe w danej pozycji kosztorysowe;.

Platndg¢ nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgijpkasci uzytych materiatow i
wykonanych robdét.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe obejmu;j



- robocizre bezpdrednia wraz z kosztami

- wartes¢ materiatow

- wartas¢ pracy sprgtu wraz z kosztami

- koszty pérednie od robocizny i spgiu

Do cen jednostkowych kosztorysu nie nglevliczac podatku VAT.
Podatki doliczanessdo faktur zgodnie z obowzujacymi przepisami.

10 Przepisy zwjzane.
(1) PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektAudowlanych.
(2) PN-EN 50173-1 Technika informatyczna. Systeikgldowania
strukturalnego.
(3) PN-EN 50346 Technika informatyczna. Instalayablowania.
Badanie zainstalowanego okablowania.
(4) PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w &taeh budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpigsteva. Ochrona przeciwpomniowa.
(5) PN-IEC 60364-4-482 Instalacje elektryczne westach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpigstea. Ochrona przeciwparowa.
(6) PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w &taeh budowlanych.
Dobér i montawyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.
(7) PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w &taeh budowlanych.
Dobér i montawyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielczai steioza.
(8) PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w &taeh budowlanych.
Dobor i monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.
(9) PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w &taeh budowlanych.
Sprawdzenie. Sprawdzenie odbiorcze.
(10) Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwwac
z dn. 21 lutego 1995 r w sprawie rodzaju i zakmgstacowa geodezyjno-kartograficznych
oraz czynnéci geodezyjnych obowzujacych w budownictwie
(Dz. U. Nr 25 z 1995r poz. 133).
(11) Warunki techniczne wykonania i odbioru robatlbwlano — montaowych
Tom V- Instalacje elektryczne
(12) Ustawa z z dn. 7 lipca 1994r Prawo Budowldelkst jednolity Dz.U. 106 z 2000r z
pdzn. zmianami).



