Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna DM.00.00.00

DM.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Techniczne

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna DM.00.00:.0@0Vymagania Ogoélne odnosigsdo wymaga
wspolnych dla poszczegélnych wymagachnicznych dotyexych wykonania i odbioru Robot, ktére zostan
wykonane w ramach remontu inwestycji: ,Budowa chikdrdla pieszych wzdiudrogi powiatowej Bobowa —
Brzana.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje Techniczne stanawczes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i rgleje
stosowa w zlecaniu i wykonaniu Robdt opisanych w podpuaktil.
1.3. Zakres Robot obgtych SST
1.3.1. Wymagania ogoélne nalg rozumie€ i stosow& przy wykonywaniu Robo6t w powZaniu z niej
wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:
1.3.1.1. Brarta Drogowa

DM.00.00.00 Wymagania og6lne

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysétiowych

D.01.02.02 Zdjcie warstwy humusu

D.01.02.04 Rozbiorki elementéw drég i ulic

D.02.01.01 Wykonanie wykopow

D.02.03.01.  Wykonanie nasypow

D.03.02.01 Kanalizacja deszczowa

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggczeniem podi@a

D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa stabilizowanegdamcznie

D.05.03.23 Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej

D.08.01.01 Krawzniki betonowe

D.08.03.01 Betonowe obrza chodnikowe
1.3.2. Normy pastwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specgéijach Technicznychelba stosowane
przez Wykonawe w jezyku polskim.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione porej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
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1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, nie dalacy budynkiem, stanowtcy cald¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego czs¢ stanowica odebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny, exet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsiyniod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dlugdé mostu - odlegiad¢ miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegtagc¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigine;].

1.4.4. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu h&igu pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montewa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona daurpojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywizeana do usugcia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik Budowy- opatrzony piecgia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizegy
do notowania wydarzezaistniatych w czasie wykonywania zadania budoeggan rejestrowania dokonywanych
odbioréw Robot, przekazywania poléceinnej korespondenciji technicznej peufizy Kierownikiem Projektu,
Wykonawe i Projektantem.

1.4.7. Estakada obiekt zbudowany nad przeszkogrenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Jezdnia czs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawapoweaniona do kierowania Robotami i
do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kohktta

1.4.10. Kierownik Projektu / Inzynier / Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiapgo, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwoa), odpowiedzialna za
nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.11. Korona drogi- jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami,gpaisawaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqaania.

1.4.13. Konstrukcja nagna (przesto lub przesta obiektu mostowego) czs$é obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy- nasyp lub ta a&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.4.15. Koryto- element uformowany w korpusie drogowym w celwatoa w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16. Rejestr Obmiaréw- akceptowany przez Kierownika Projektu rejestr anyggmerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych Robét w formie wyligzeszkicow i ew.
dodatkowych zakcznikéw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez Kierownika Projektu.
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptewgrzez Zamawiagego,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwazanych z ocenjakasci materiatdw oraz Robot.
1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezfnine do wykonania Rob6t, zgodne z Dokumentépjektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przexrdiinika Projektu.

1.4.19. Most- obiekt zbudowany nad przeszko@vodra dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia- warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania open od

ruchu na podize gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bémpdnio oddziatywaniu ruchu i czynnikbéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdufa s¢ migdzy warstvg scieralry a podbudow, zapewnigjca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza- warstwa shzaca do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istnigfej
nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czé¢ nawierzchni stlca do przenoszenia ohzen od ruchu na podi@. Podbudowa
moze sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza gérna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza- dolna cez$¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem estek podiéa. Maze zawierd
warstwe mrozoochrona, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtbwnym zadaniem jest ochronaieezchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu unietfiienia przenikania cwstek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lacej powyej.

i) Warstwa odsiczajaca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.
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1.4.21. Niweleta- wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w Osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielsayprzepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utraga do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodni - zgodnd¢ wykonywanych Rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okeny z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju Rob6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewoéw. Pas drogowy zaadwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.26. Pobocze- czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywask pojazdow,
umieszczenia unpdzen bezpieczaéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtide - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchnido gkbokasci przemarzania.

1.4.28. Podidge ulepszone gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i w#eiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Kierownika Projektu- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przezrdtiaika
Projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji Robét lub innych sprawazamych z prowadzeniem
budowy.

1.4.30. Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem Dokumentacji Projektowej.

1.4.31. Przedsiwzigcie budowlane -kompleksowa realizacja nowego petenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznychy tras planie iprzekroju podiinym) istniepcego
pofaczenia.
1.4.32. Przepust- obiekt wybudowany w formie zamktej obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu
matych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogawal dla ruchu kotowego, pieszego.
1.4.33. Przeszkoda naturalna - element s$rodowiska naturalnego, stanaey  utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dgllmagno, rzeka itp.
1.4.34. Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogj itp.
1.4.35. Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu gdacego przedmiotem Robat.
1.4.36. Przyczotek skrajna podpora obiektu mostowego. Adsklada sig z petnejsciany, stupow lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.
1.4.37. Rekultywacja- Roboty majce na celu upordkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.38. Rozpgtosé teoretyczna- odlegtad¢ migdzy punktami podparcia (fyskami), przsta mostowego.
1.4.39. Szerok&¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegid¢ miedzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadti osi podtinej, obejmuje catkowitszerokdé¢ konstrukcyjm
ustroju niogcego.
1.4.40. Szerok&¢ uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeradéochodnikéw mierzona wwietle porczy mostowych z wyczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.
1.4.41. Slepy Kosztorys - wykaz Rob6t z podaniem ich i (przedmiar) w kolejnéci technologicznej ich
wykonania.
1.4.42. Teren budowy- teren udospniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twace czs¢ terenu budowy.
1.4.43. Tunel- obiekt zagthiony pontej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu
pieszego.
1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad ligikolejowa lub inm drog dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.45. Zadanie budowlane €ze$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoyga odebna catas¢ konstrukcyjm
lub technologiczy, zdolmm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkefthniczno-aytkowych.
Zadanie mee polegé na wykonywaniu Rob6t zwzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochran
budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. 0Ogodlne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jgkoich wykonania oraz za ich zgodio
z Dokumentagj Projektow i poleceniami Kierownika Projektu.
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagainuzgodnieniami

prawnymi i administracyjnymi, lokalizagji wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw, Dziennik
Budowy oraz DokumentagpProjektov.
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Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialéi@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego Robét. Uszkodzone luiszzzone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowadlzie zawieré ponizsze elementy:

1.5.3. Zgodnd&¢ Robét z Dokumentach Projektowa

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniconaz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Kierownika Projektu Wykonawcy stanawezgs¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione wdhojednym z
nich s obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dalentacji.

Wykonawca nie ma@ wykorzystywd bleddw lub opuszcze w Dokumentacji Projektowej, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadofiKierownika Projektu, ktdry dokona odpowiednich amilub
poprawek.

W przypadku rozbiaaosci opis wymiardw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone matghedla zgodne z DokumentacpProjektovd.

Dane okrdone w Dokumentacji Projektowejella uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweneéntéw budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mog przekraczé& dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedlp w peini zgodne z DokumentacpProjektovy i
wplynie to na niezadowalgja jakos¢ elementu budowli, to takie materialgda niezwiocznie zagpione
innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoByd w okresie trwania
realizacji Kontraktu ado zakdczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Za utrzymanie ruchu publicznego waask wykonanie Robot utrzymaniowych i remontéw Aaieych,
niezkednych do utrzymania Terenu Budowy w odpowiedninmdtaidzie technicznym, zatonym dla tej drogi.
Powyzsze nie obejmuje ddiezania i zwalczania gotoledzi, ktére wykonuje adntitaitor drogi.

W czasie wykonywania Robdt Wykonawca dostarczginstaluje i bdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczaje takie jak: zapory, czasqwygnalizagj, swiatta ostrzegawcze, sygnaty
itp., zapewniajc w ten sposéb bezpiedstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeiov dzien i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzgllow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wydzenia zabezpieczgie powinny zosta zaakceptowane przez
Kierownika Projektu.

Fakt przystpienia do Rob6t Wykonawca obwe publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Kierownikiem Projektu oraz przez um@®nie, w miejscach iisoiach okrélonych przez
Kierownika Projektu, tablic informacyjnych, ktorydines¢ bedzie zatwierdzona przez Kierownika Projektu.
Tablice informacyjne &da utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlalyeboej zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony
w Cere Kontraktowva.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Rob6t

Wykonawca ma obowazek zn& i stosow& w czasie prowadzenia Rob6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i prowadzenia Robot eigzeniowych Wykonawcagdzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oradzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
os6b lub wiasnixi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania. Stasusk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny
wzglad na:

1. Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopémgdiojazdowych.

2. Srodki ostra@nasci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnygtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) maliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisow ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaiech biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dula sktadowane w sposéb zgodny =z odpowiednimi przempisa
i zabezpieczone przed dgsem oso6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmgarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robét albo przez personel Wykacy.
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1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nie mphy¢ stosowane do wykonywania
robot.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wigkszym
od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do Robét bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniory jednostk, jednoznacznie okfjace brak szkodliwego oddzialywania tych materiatdw n
srodowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a gakaiczeniu Robét ich
szkodliwgs¢ zanika (np. materialy pylaste) mpgby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. 288 wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgigy powinien otrzymé
zgod; na wycie tych materiatow od wiaiwych organéw administracji patwowej.

Konsekwencje iycia materiatdw szkodliwych dla otoczenia, a stamoych jakiekolwiek zagrizenie
dlasrodowiska, poniesie Wykonawca.

1.5.8. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowiany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczemitrendci publicznej
i prywatnej. Jeeli w zwiazku z niewtdciwym prowadzeniem robdt, zaniedbaniem lub brakizatan ze strony
Wykonawcy nasipi uszkodzenie lub zniszczenie wiastioprywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swoj
koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona wtasne taki sposdb, aby stan naprawionej wigsnbyt nie gorszy
niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca bdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wizzkda instalacji
na powierzchni ziemi i updzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyeh przez
Zamawiajcego. Wykonawca zapewni wkiwe oznaczenie, zabezpieczenie i przebuddych instalaciji
zgodnie z wymaganiamizytkownikéw oraz ldzie odpowiedzialny za ochrerych uradzeh podczas trwania
budowy.

Wykonawca zobowkzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju Robdét, ktére majby¢ wykonane w zakresie przetnia instalacji i urgdzer podziemnych na Terenie
Budowy i powiadomi Kierownika Projektu i wladze lokalne o zamiarzezpoczcia Rob6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonavileezzwiocznie powiadomi Kierownika Projektu i
zainteresowane wiadze orazdiie z nimi wspotpracowa dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcagdzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iagdzsn podziemnych znajdagych si w terenie ohjtym
Robotami.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Pojazdy lub fadunki powodige nadmierne obgienie osiowe nie dmla dopuszczone ndwiezo
ukonczony fragment budowy i Wykonawcadzie odpowiedzialny za naprawszelkich Rob6t w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Kierownika &ihj.

1.5.10. Bezpiecasestwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robo6t Wykonawcadbie przestrzega wszystkich obowizujacych przepisow
dotyczicych bezpieczistwa i higieny pracy, midzy innymi Rozporgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6
lutego 2003 r. w sprawie bezpieésbva i higieny pracy podczas wykonywania robdét iwidaych (Dz. U. nr
47 poz. 401) oraz z dnia 23 czerwca 2003 r. w sieravormacji dotyczacej bezpieczéestwa i ochrony zdrowia
oraz planu bezpiec#stwa i ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120 poz.1126).

W przypadku wykonywania przez WykonawRoboét w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie spetnigych odpowiednich wymagdasanitarnych, powinien on w szczegdlny sposéb zadba
przestrzeganie odpowiednich przepiséw BHP, zapewmi®dpowiednich zabezpiedzgubrania ochronne,
maski, czas pracy itp.)

Wykonawca zapewni iddzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orda #apewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrefRobot i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do
Robot od Daty Rozpoeezia do daty wydania Potwierdzenia Zakeenia przez Kierownika Projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanoiwirmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowaédjilelementy byly w zadowalgym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jdli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Kierownika Projektu
powinien rozpocz Roboty utrzymaniowe nie pdiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia lub w
innym czasie, jdi jest on okrélony w Warunkach Szczegétowych Kontraktu.
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1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowkrany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wladze centralméejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktérey sv jakikolwiek sposéb zwizane z Robotami i dolzie w pehi
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia Robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych anizea lub metod i w sposob agity
bedzie informowé& Kierownika Projektu o swoich dziataniach, przedsségac kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty.
1.5.13. RoOwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Dokumentacji Projektowej powotasekonkretne normy lub przepisy, ktére spetnia
maja materialy, spr& i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbad®oboty, kda obowhzywa
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych norm i przepisow, o ile w
kontrakcie nie postanowiono inaczej. W przypadldy gowotane normy i przepisy paistwowe lub odnosg
sie do konkretnego kraju lub regionu, mogy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapeviomj
zasadniczo réwny lub wgzy poziom wykonania fi powotane normy i przepisy, pod warunkiem ich
uprzedniego sprawdzenia i pisemnego zatwierdzeuezKierownika Projektu. Rdiice pomedzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami musg¢ doktadnie opisane przez Wykonawcprzediaone
Kierownikowi Projektu, w terminie przewidzianym Kipaktem, a jéli taki nie jest okrélony to nie péniej niz
€0 najmniej na 28 dni przed daiczekiwanego przez Wykonageatwierdzenia ich przez Kierownika Projektu.

W przypadku, kiedy Kierownik Projektu stwierdzie zaproponowane zmiany nie zapewniaj
zasadniczo rownego lub wszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosujedsi norm powotanych w
dokumentach.
2. MATERIALY

2.1. Zrbdta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrgkokzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robét Wykonawca przedstawi spéaeg informacje dotyce proponowanegaréddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw i odpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzenia przez Kierownika Pkaje

Zatwierdzenie partii (eZci) materiatbw z danegadrodia nie oznacza automatycznige wszelkie
materialy z danegérédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegerddia w sposob gty spetniag wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmsRobot.
2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odndgnych wladz na pozyskanie
materiatdbw z jakichkolwiekzrodet miejscowych i jest zobowdany dostarczy Kierownikowi Projektu
wymagane dokumenty przed rozpeciem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia KierownikoRiojektu.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakdciowych materiatlow z
jakiegokolwiekzrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: tptavynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwigzane z dostarczeniem materiatéw do Rob6t.

Humus i nadkfad czasowo zth z terenu wykopow i miejsc pozyskania piaskwiru beda formowane
w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywdejienu po ukfczeniu Rob6ét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykepna Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Dokumentacji Projektowejdh wykorzystane do Robo6t lub odwiezione na odktadowdpdnio
do wymaga Dokumentacji Projektowej lub wskaz&ierownika Projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownikaj€kt, Wykonawca nie daizie prowad4
zadnych wykopow w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszGheigne w Dokumentaci
Projektowe;j.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektoelu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiambbRi materialbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkaiwosci. Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy Kierownik Projektuetizie przeprowadzat inspekcjwytworni bgda zachowane
nastpujace warunki:

a) Kierownik Projektu &dzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Kierownik Projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwdrni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatdw przeznaczonych do realizaokumentacji Projektowej.
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2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarnprzez Wykonawe wywiezione z Terenu Budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Kierownika Projel#ili Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatéw do innych roboétznte, dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tycatenatow
zostanie przewarfoiowany przez Kierownika Projektu.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajdujsic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawc
wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane rabtedo czasu, gdy dola one potrzebne do
Rob6t, byly zabezpieczone przed zanieczyszczermachowaly swaj jakos¢ i wkasciwos¢é do Robot i bylty
dostpne do kontroli przez Kierownika Projektu.

Miejsca czasowego sktadowanieedl zlokalizowane w olwbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Kierownikiem Projektu lub poza Temen Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

J&li Dokumentacja Projektowa przewiduje atieos$¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi KierdwniProjektu o swoim zamiarze, co najmniej 3
tygodnie przed iyciem materiatu, albo w okresie dBzym, j&li bedzie to wymagane dla batl@rowadzonych
przez Kierownika Projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu nie ni@ by p&zniej zmieniany bez
zgody Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zoboazany do uywania jedynie takiego spgi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakéé¢ wykonywanych Robot. Sper uzywany do Rob6t powinien lByzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgkdem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii
Robot, zaakceptowanym przez Kierownika Projektupraypadku braku ustalew takich dokumentach spitz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Priojek

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie Roboét, zgodnie z zasadamistkangmi
w Dokumentacji Projektowej i wskazaniach Kierownijektu w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroégodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopiekdmentéw potwierdzagych dopuszczenie spin
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jeeli Dokumentacja Projektowa przewiduje tiwosé wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektswmim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptaci
przed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji Kierownika Projektu, nie aeoby¢ pézniej zmieniany bez
jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw Kontraktu,
zostan przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i niguliszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na 6 przy transporcie
materiatow/spretu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niglrie zezwolenia od wiadz, co do przewozu
nietypowych tadunkéw i w sposolagty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Kierownika Projektu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiciiodkdw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych Robo6t i wigiwosci przewa.onych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu dilzie zapewni& prowadzenie Robét zgodnie z zasadami dé&rymi w
Dokumentacji Projektowej i wskazaniach Kierownikajektu, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Wykonawca bdzie usuwé na biezaco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdachetenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogoblne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ralgoédnie z DokumentagjProjektovs z zasadami
wiedzy technicznej, powotanymi w SST normami i gisami, oraz za jaké zastosowanych materiatow i
wykonywanych Robét, za ich zgoditoz warunkami umowy z Zamawiggym, Dokumentagj Projektove, PZJ,
projektu organizacji Rob6t oraz poleceniami Kierdw@nProjektu.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie iwyznaczenie Wgs$oi
wszystkich elementéw Robo6t zgodnie z wymiaramiedrymi okr&lonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na @inie przez Kierownika Projektu.

Nastpstwa jakiegokolwiek kidu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczaniu
Robdt zostam jesli wymaga tego ledzie Kierownik Projektu, poprawione przez Wykonawea wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Rob6t lub wyznaczenia wy&o potmcen przez Kierownika Projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakéw za ich doktadné.



Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna DM.00.00.00

Decyzje Kierownika Projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elemenRoboét kda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakddmkumentacji Projektowej, tak w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik faktu uwzgedni wyniki bada@é materiatéw i Robot,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,swiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzan kwestk.

Polecenia Kierownika Projektweds wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawgc pod grdba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytplnosi
Wykonawca.

Obowazkiem Wykonawcy jest, po wginym przeanalizowaniu technologii robét i przed
przygotowaniem harmonogramu robdét, opracowanieefitoj organizacji ruchu na czas prowadzenia Rob6t —
zgodnie z p.9.3 oraz oboygujacymi przepisami zawartymi wPrawie o ruchu drogowym (1997r.)
Rozporzdzeniu MI w sprawie szczegétowych warunkow g@iania ruchem oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzdzeniem (23-09-2003r.0bowizkiem Wykonawcy jest réwniejego uzgodnienie z Zamawigym
wraz z zatwierdzeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowizkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty KiergamnProjektu
Programu Zapewnienia Jalb, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeenyia Robot, mdiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaramejwykonanie Rob6t zgodnie z Dokumenrdaejojektovy oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Kiarida Projektu.

W przypadku gdy prowadzone Roboty ralelo rodzaju robét stwarzgjych szczeg6lne zagrenie
bezpieczastwa i zdrowia ludzi (zgodnie z Dz. U. nr 120 pd26) Wykonawca ma obowdek przedstawienia,
najp&niej w terminie 7 dni przed rozpagdem Robot, odpowiedniego planu bezpidgmstera i ochrony zdrowia
(bioz).

Program Zapewnienia Jakb bedzie zawieré:

a) czs$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania Robot, w tym terminy i sposéb prowadadrobot,

- bhp,

- plan bioz (kiedy wymagany),

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i pgptowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementéw Robot,

- system (sposo6b i proceduproponowanej kontroli i sterowania jalotn wykonywanych Robot,

- wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium aghego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zgmiowadzenie bad,

- spos6b oraz foren gromadzenia wynikow bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych a take wycaganych wnioskOw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposab i fenpnzekazywania tych informacji Kierownikowi Projelkt

b) c=zs¢ szczegdlow opisupca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i umdzern stosowanych na budowie z ich parametrami techpioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,
rodzaje i ild¢ srodkOw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,
spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw praeduch wiasciwosci w czasie transportu,
spos6b i procedgr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢é, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie ueglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, waytania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw Robdt,

- sposOb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci Robét

Celem kontroli Robétdulzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zataona
jakos¢ Robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok Robot i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz Rob6ot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownikojektu mae zaadacé od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz Robét zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi Dekumentacji
Projektowej.

Minimalne wymagania, co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreSlone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tametlkne, Kierownik Projektu ustali, jaki zakres koriiro
jest konieczny, aby zapewnivykonanie Robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projekfwiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i sprat
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajacych procedury bada
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Kierownik Projektu bdzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Kierownik Projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zli niedocagniecia te eda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Kierownik Projektu natychmiast wstrzymaygie do Rob6t badanych materiatéw i dégye do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoagniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zostamisunete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakét tych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem badaterialdw ponosi Wykonawca.

Kierownik Projektu jest upowaiony do kontroli wszystkich Rob6t oraz materiat@astarczonych na
budowe lub na jej terenie produkowanych,astapc w to przygotowanie i produkgjmateriatow. Kierownik
Projektu powiadomi Wykonawco wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materialyRoboty, ktére nie
spetniajj wymagah jakosciowych.

6.3. Paobieranie prébek

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca sstosowanie statystycznych metod pobierania probeértych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdxy¢ z jednakowym prawdopodolfigwem
wytypowane do bada

Kierownik Projektu bdzie mie€ zapewnion mazliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawcegdbie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatow, ktdre budgz watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usuntte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatiich bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym padku koszty te pokrywa Zamawday.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez Kierownika
Projektu. Probki dostarczone przez Wykonavam badéa wykonywanych przez Kierownika Projektweda
odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaadwepty przez Kierownika Projektu.

6.4. Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiarydn przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Przed przysapieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykoogmbmiaru lub badania, Wykonawca przedstawi deigi
ich wyniki do akceptacji Kierownika Projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Kierownikowi Projektu kopie raportéw z wynikami dah jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w Programie Zapewnienia Jdkb

Wyniki bada (kopie) kda przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzackediug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Kierownika Projektu

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Kierownik Projektu uprawniongst do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatowerddta ich wytwarzania lub w miejscu wbudowywania
i zapewniona mudazie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakey i producenta materiatow.

Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji $gmu kontroli Rob6t prowadzonego przez Wykongwc
ocenia zgodni& materiatow i Robo6t z wymaganiami SST na podstawaida wtasnych oraz wynikéw bada
pomiaréw zawartych w raportach Wykonawcy.

Kierownik Projektu mge pobierd prébki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to Kierownik
Projektu poleci Wykonawcy Ilub zleci niezatemu Ilaboratorium przeprowadzenie powtérnych Ilub
dodatkowych bada albo oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow i Robot
z Dokumentagj Projektova. W takim przypadku catkowite koszty powtornych ldodatkowych bada
i pobierania prébek poniesione zostgnzez Wykonawe.

6.6.1. Badania i pomiary Laboratorium Zamawiajacego
Laboratorium Zamawiagego wykonuje nagpujace badania i pomiary zlecone przez Kierownika
Projektu:
a) przed rozpogzxiem Robot:
- badania materiatow przewidzianych do wbudowania,
b) w trakcie Robdt:
- badania jak&i stosowanych materiatéw
- badania sprawdzgje do odbioru robo6t zanikaych i ulegaicych zakryciu,
- badania do odbioru ostatecznego wg poszczedolagortymentéw SST.
W czasie trwania budowy prébki najedostarczé sukcesywnie w migrpostpu robét.
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
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1) Certyfikat na znak bezpiedmdwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wtéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2) Deklarac zgodndci lub certyfikat zgodngi z:

- Polsky Normg lub
- Aprobat Technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPaiskiej Normy, jeeli nie
sq objete certyfikacy okreslong w pkt.1.

i ktére spetniag wymogi Szczegodtowej Specyfikaciji Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/iw dokumestywymagane przez SST 4da partia dostarczona
do Rob6t kdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez
Wykonawe Kierownikowi Projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetaigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowhzujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowvey kanca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ohawjacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dola dokonywane na bimco i beda dotyczy przebiegu Robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy ebzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska sibowego. Zapisy dmla czytelne,
dokonane trwattechnilq, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zahczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebéda oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Kierownika Projektu.

Do Dziennika Budowy naly wpisywa w szczegOIngci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Kierownika Projektu Programpeenienia Jakii i harmonograméw Robdét,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoinych elementéw Robdt,

- przebieg Robdt, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w Robotach,

- uwagi i polecenia Kierownika Projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow Robét zand@jch i ulegaicych zakryciu, czsciowych i ostatecznych
odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robét podlagggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
Robot,

- dane dotycge sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badaz podaniem,
kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli daoiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robét.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowgdd przediaone
Kierownikowi Projektu do ustosunkowani&.si

Decyzje Kierownika Projektu wpisane do DziennikBudowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje ekiwnika Projektu do ustosunkowaniga;.si
Projektant nie jest jednak strpKontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poledeWykonawcy Robot.

6.8.2. Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiar6éw stanowi dokument pozwglgj na rozliczenie faktycznego pegsti kazdego z
elementéw  Robét.  Obmiary  wykonanych  Robét przepomsa st¢ w  sposéb  cigly
w jednostkach przgtych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiaréw.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnplub certyfikaty zgodnéi materialéw, orzeczenia o jadad

materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy keda gromadzone w formie uzgodnionej w

Programie Zapewnienia Jadd Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Rob6t. Winny liyudostpnione

na kadezyczenie Kierownika Projektu.
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6.8.4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczasoprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robat,
e) protokoly z narad i ustale
f)  korespondengjna budowie.
6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dala przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomited
zabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyetty zawsze dogpne dla Kierownika Projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0Ogodlne zasady obmiaru Robo6t

Obmiar Robot &dzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdét zgodnie z Do&ntacy
Projektows, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdeieniu Kierownika Projektu o zakresie
obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmnij3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do Rejestru Obmiardw.

Obmiar podlega akceptacji Kierownika Projektu.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych vélepym Kosztorysie lub gdzie
indziej w Szczegétowych Specyfikacjach Technicznysld zwalnia Wykonawcy od oboygku ukaiczenia
wszystkich Robot. Riddne dane zostarpoprawione wg instrukcji Kierownika Projektu ndrpie.

Obmiar gotowych Robét nale przeprowadza z czstotliwoicia nie rzadsz niz wymagaa do
dokonania miegtznych ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w Kontrakcie.

Obmiar nie powinien obejmowadodatkowych Robét nie wykazanych w Dokumentacpj€ktowej z
wyjatkiem Robét zaakceptowanych przez Kierownika Projala pémie. Zwigkszona ilé¢ Robot w stosunku
do Dokumentacji Projektowej wykonana bez pisemnggowanienia Kierownika Projektu nie me stanowd
podstawy do roszcheo dodatkow zaptat.

7.2. Zasady okrdlania ilosci Robét i materiatéw

Dlugcsci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdllnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;.

Jali Szczegodtowe Specyfikacje Techniczne delave dla danych Rob6t nie wymagajego inaczej,
objetosci beda wyliczone w i jako diugdéé pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo, ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rokgilatzaakceptowane przez
Kierownika Projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadalzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania Robot.

7.4. Wagiizasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. dlzie utrzymywé to wyposaenie zapewniac w sposéb agly zachowanie
doktadnaci wg norm zatwierdzonych przez Kierownika Projektu
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Roboiakie w
przypadku wysfpowania dhaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot podlegagych zakryciu przeprowadzaegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne abli@a leda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etgsci beda uzupeilnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W rdmi@ku miejsca szkice madoy¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do Rejestru Obmiardw, ktérego wzér zostamgodniony z Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, Roboty podleg&jastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
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b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior Robot zanikajpcych i ulegapcych zakryciu

Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie reafizulegry zakryciu.

Odbior Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdowviajacym, w
przypadku wystpienia wad i usterek, wykonanie niednych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postpu Robdét.

Odbioru Rob6t dokonuje Kierownik Projektu.

Gotowa¢ danej cgsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projektubi®dbedzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika @®wudi powiadomienia o tym fakcie
Kierownika Projektu.

Jakdc¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstabada wlasnych oraz
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powmiav
konfrontacji z DokumentagjProjektow i uprzednimi ustaleniami.

Nie dopuszcza sido dokonania Odbioru Rob6t w przypadku wpstnia wad i usterek mgych
znacacy wpltyw na jaké¢ wykonanych Rob6t oraz poiejsz negatywm prag catej konstrukcji w okresie
eksploatacji. W takim przypadku Wykonawca jest odigdzialny za dokonanie wszelkich staraelem
likwidacji tych wad i poprawy jakii rob6t na wtasny koszt..

W przypadku gdy Kierownik Projektu stwierdzg zaistniate wady i usterki nie maptotnego wplywu
na ogoln jakos¢ wykonanych Rob6t mie dopyci¢ do Odbioru Robét pod warunkiem dokonania odpowiedn
potracen z tytutu ich wystpowania.

8.2. Odbior czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci Robét. Odbioru agciowego
Robdt dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Rob6t. @dbRob6t dokonuje Kierownik
Projektu.

8.3. Odbior ostateczny Robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie npwistego wykonania Rob6t w odniesieniu do ichigio
jakosci i wartasci.

Catkowite zakaczenie Robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadmiem na pimie o tym fakcie
Kierownika Projektu.

Odbior ostateczny Rob6t ngst w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowytibzac od dnia
potwierdzenia przez Kierownika Projektu zékmenia Robot iprzycia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyzneeprzez Zamawiaggego w obecnizi Kierownika
Projektu i Wykonawcy. Komisja odbiergja Roboty dokona ich oceny jatowej na podstawie przedionych
dokumentdéw, wynikow badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania Rob6t z Dokumentacj
Projektova.

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapoginaz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw Robét zanikagych i ulegaicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Ralzdtpetniagcych i
Robat poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robétrawkowych lub Robdét uzupelnigych w
warstwie scieralnej lub Robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustala nowy termin
odbioru ostatecznego.

Komisja dokonuje odbioru ostatecznego Robdgljech jakai¢ i ilos¢ w poszczeg6inych asortymentach
jest zgodna z warunkami Kontraktu, ST oraz ustal@ni poleceniami Kierownika Projektu.

W przypadku stwierdzenia przez komjsjze jakad¢ wykonywanych Robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dektacy Projektova z uwzgkdnieniem tolerancji i nie
ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEEzéstwo ruchu, komisja dokona peaten,
oceniajc pomniejszoa wartags¢ wykonywanych Rob6t w stosunku do wymagarzyjetych w Dokumentach
Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbiostatecznego Robét jest protokdt odbioru
ostatecznego Rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpaviy przygotowénastpujace dokumenty:
1. Dokumentag Projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwijesli zostata
sporazdzona w trakcie realizacji Projektu.
Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstavoRmjektu i ew. uzupetnigge lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty)
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST.

agkron
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6. Deklaracje zgodrei lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST.

7. Opink technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zatczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie ewentualnyochét towarzysgcych (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia, wodocigowej itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych rob6t widcicielom uradzen.

9. Geodezyjainwentaryzagj powykonawcz Rob6t i sieci uzbrojenia terenu.

10. Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnefintaryzacji powykonawcze;.

11. Sprawozdanie kierownika budowy wrazéwiadczeniem o zaki@zeniu Robot.

12. Protokoty odbioréw eZciowych i rob6t zanikacych (podlegajcych zakryciu).

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego nigld
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimig Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Robot.

Wszystkie zarglzone przez komigj Roboty poprawkowe lub uzupetrigp keda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavieggo.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Robét ualamjacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbioér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyRbbot zwizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyetaw okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjnydazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednost obmiarovy
ustalora dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstawy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji #osysowej lrdzie uwzgtdniac wszystkie czynnei,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej Roboty w Szczegodtowej Specyfikacii
Technicznej i w Dokumentaciji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robéddbobejmowa:

- Robocizr bezpdrednih wraz z towarzysgcymi kosztami,

- Wartas¢ zwytych Materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynuwa ewentualnych ubytkow i
transportu na Teren Budowy,

- Wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami,

- Koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- Podatki obliczane zgodnie z obawiljgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie naiewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogoélne Specyfikaji Technicznej DM 00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga Warunkéw Kontraktu i Wymaga Ogélnych zawartych w
Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00 obejmuje wskigs warunki okrélone w w/w dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Wykonawca jest zobowzany do wykonania Projektu Organizacji Ruchu nasdzadowy i uzyskanie
zatwierdzenia go przez wieiwy organ i administratora drogi. Koszty projektwykonania Organizacji Ruchu
na czas budowy ponosi Wykonawca. Po stronie Wykogalkezy rowniez spetnienie roszcze oséb i
podmiotow, ktdre w zwazku z wprowadzeniem Organizacji Ruchu na czas bydowrowadzeniem robot
doznaj jakiegokolwiek uszczerbku.

1. Koszt wybudowania objazdéw / przejazdéw i orgagji ruchu obejmuje:

a) Ustawienie tymczasowego oznakowanié@wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu.

b) Budowa drég objazdowych, innych anlzeh i obiektéw lub remont istniegych drég w zakresie
dostosowania ich do ruchu objazdowego.

c) Optaty/dzietawy terenu.

d) Odszkodowania zazane z wydhzeniem tras pojazdéw komunikacji zbiorowe;.

e) Przygotowanie terenu.

f) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, afikdw, krawneznikdw, barier, oznakowsi drenau.

g) Tymczasowe zabezpieczenie lub przebudowgdaei obcych.

2. Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdow i organjizachu obejmuje:

a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugu@ tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier $wiatet

b) Utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.

c) Zimowe utrzymanie w odpowiednim standardziep(aypadku rob6t prowadzonych przezedj niz 1
sezon).

3. Koszt Likwidacji objazdéw/przejazdéw i orgaacji ruchu obejmuje:

a) Usun¢cie wbudowanych materiatdw i oznakowania
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b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Obwieszczenie MRRIB z dnia 10-11-2000 r. w spraggiszenia jednolitego tekstu ustawy - Prawo budaoe/
(Dz. U. Nr 106, poz. 1126) z pdiejszymi zmianami
Ustawa z dnia 27-04-2001 — O odpadach (Dz. U. Nip62. 628) z p#niejszymi zmianami
Zarzmdzenie Ml z dnia 19-11-2001r. w sprawie dziennikaddowy, montau i rozbiorki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555)
Rozporadzenie MGPIB z 19-12-1994r w sprawie aprobat i émgiw technicznych dotyezych wyrobow
budowlanych (Dz. U. Nr 10, poz. 48)
Rozporadzenie MGPIB z 21-02-1995r w sprawie rodzaju i eakr opracowa geodezyjno-kartograficznych
oraz czynnéci geodezyjnych obowkujacych w budownictwie (Dz. U. Nr 25, poz. 133)
Rozporadzenie MI z dnia 06-02-2003r w sprawie bezpiéshwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)
Rozporadzenie Ml z dnia 23-06-2003 r. w sprawie informaabjityczicej bezpieczestwa i ochrony zdrowia
oraz planu bezpiecastwa i ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120 poz.1126).
Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezykaetograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163) zzpéejszymi
Zmianami).
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochréaglowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627)
Ustawa prawo ochrorgrodowiska — Dz. U. Nr 62 poz. 627 z 2001 r., nornaja z 18-05-2005.
Ustawa prawo o ruchu drogowym z 20-06-1997 — tddstolity, Dz. U. Nr 58 poz. 515 z 2003 r.
Rozporadzenie Ml z 23 czerwca 2003 r. w sprawie informalgtyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia
oraz planu bezpiecastwa i ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120 poz.1126)
Powigzane odpowiednie Polskie Normy i inne przepisy.



